Wymagania dla drona klasy C6 okresla ROZPORZADZENIE DELEGOWANE KOMIS]I (UE) 2019/945 z dnia 12 marca
2019 r. w sprawie systemoéw bezzatogowych statkéw powietrznych oraz operatoréw systeméw bezzatogowych statkéw
powietrznych z panhstw trzecich:

Wymogi dotyczace systemow bezzatogowych
statkdw powietrznych klasy C6

SBSP klasy C6 opatruje sie nastepujgca etykietg identyfikacyjng, umieszczang na bezzatogowym statku powietrznym:

SBSP klasy C6 musi spetnia¢ wymogi okreslone w czesci 4, z wyjgtkiem wymogoéw okreslonych w pkt 2, 7 i 10.
Musi tez dodatkowo spetnia¢ nastepujgce wymogi:

© Piotr Kleczynski » konsultacje@drony.pl | 1


https://eur-lex.europa.eu/legal-content/PL/TXT/HTML/?uri=CELEX:02019R0945-20200809
https://eur-lex.europa.eu/legal-content/PL/TXT/HTML/?uri=CELEX:02019R0945-20200809
https://eur-lex.europa.eu/legal-content/PL/TXT/HTML/?uri=CELEX:02019R0945-20200809
https://eur-lex.europa.eu/legal-content/PL/TXT/HTML/?uri=CELEX:02019R0945-20200809
https://eur-lex.europa.eu/legal-content/PL/TXT/HTML/?uri=CELEX:02019R0945-20200809

1) jego maksymalna predkos¢ wzgledem ziemi dla lotu w poziomie wynosi nie wiecej niz 50 m/s

2) jezeli jest wyposazony w funkcje Swiadomosci przestrzennej, spetnia¢ wymogi czesci 4 pkt 10

3) podczas lotu przekazywac pilotowi bezzatogowego statku powietrznego jasne i zwiezte informacje o potozeniu w
przestrzeni bezzatogowego statku powietrznego, jego predkosci i wysokosci nad poziomem terenu lub punktem startu
4) zapewnia¢ srodki zapobiegania przekraczaniu przez bezzatogowy statek powietrzny pionowych i poziomych limitéw
programowalnej przestrzeni operacyjnej

5) umozliwia¢ pilotowi bezzatogowego statku powietrznego zakonczenie lotu bezzatogowego statku powietrznego w
sposéb:

a) niezawodny, przewidywalny i niezalezny od automatycznego systemu kontroli lotu i naprowadzania oraz niezalezny
od srodkéw zapobiegania przekraczaniu przez bezzatogowy statek powietrzny pionowych i poziomych limitéw, zgodnie
z wymogami pkt 4; dotyczy to réwniez aktywacji tego narzedzia; oraz

b) wymuszajgcy opadanie bezzatogowego statku powietrznego i zapobieganie jego aktywnemu przemieszczaniu sie w
ptaszczyznie poziomej

6) zapewniad srodki programowania toru lotu bezzatogowego statku powietrznego

7) zapewniac pilotowi bezzatogowego statku powietrznego w sposéb ciagty mozliwos¢ monitorowania jakosci tacza
sterowania i kontroli oraz odbierad ostrzezenie, jezeli zachodzi prawdopodobienstwo przerwania tgcza lub jego
pogorszenia w stopniu zagrazajgcym bezpiecznemu prowadzeniu operacji, i kolejne ostrzezenie w przypadku
przerwania tgcza; oraz

8) oprocz informacji okreslonych w czesci 4 pkt 15 lit. a), zawiera¢ w instrukcjach producenta:

a) opis sposobu zakonczenia lotu zgodnie z wymogami pkt 5

b) opis Srodkdw zapobiegania przekraczaniu przez bezzatogowy statek powietrzny pionowych i poziomych limitéw
przestrzeni operacyjnej oraz wielkosci przestrzeni awaryjnej potrzebnej do uwzglednienia btedu oceny pozycji, czasu
reakcji i zakresu manewru korekcyjnego; oraz

) odlegtosé, jaka bezzatogowy statek powietrzny najprawdopodobniej pokona po uruchomieniu srodkéw majacych na
celu zakonczenie lotu, okreslonych w pkt 5, i ktérg operator SBSP ma uwzglednia¢ przy okreslaniu strefy buforowej dla
ryzyka na ziemi.
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