Konsola sterujgca ma dwa drazki sterujace, ktére po puszczeniu zajmujg pozycje srodkowa (zwang neutrum). Drazki sg
mechanicznie potaczone z potencjometrami, ktére z czasem zmieniajg swojg rezystancje w pozycji srodkowej. Dlatego
jesli jest to potrzebne nalezy wykonac kalibracje drgzkéw sterujgcych oraz innych elementéw zawierajgcych
potencjometry, np.: kétka do zmiany kata kamery na gimbalu. W nim tez jest potencjometr.

Procedura kalibracji drazkéw jest opisany w instrukcji obstugi konkretnego modelu BSP. Poniewaz w trakcie kalibracji
porusza sie drgzkami w kazdg strone, BSP musi by¢ wytaczony! Po aktywacji procedury kazdy z dragzkéw musi
osiggna¢ w obu osiach pozycje skraje oraz neutrum.

Symptomami ktére moga swiadczy¢ o koniecznos$ci wykonania kalibracji moga by¢ nastepujace zachowania BSP:

samoczynny wolny obrét w lewo lub w prawo przy drazku RUDEER (0$ YAW) w pozycji neutrum
samoczynny wolny lot do przodu lub do tytu przy drazku ELEVATOR (0$ PITCH) w pozycji neutrum
e samoczynny wolny lot w lewo lub w prawo przy drazku AILERON (0$ ROLL) w pozycji neutrum

e samoczynne wolne opadania lub podnoszenie kamery przy neutralnej pozycji kétka
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