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@b_racja IMU
Kiedy kalibrowa¢ IMU?

Modut IMU (ang. Inertial Measurement Unit) to element komputera poktadowego, ktérego kluczowym elementem sg
czujniki (sensory) inercyjne. IMU zawiera dwa rodzaje czujnikow:

1. tréjosiowy czujnik predkosci katowych (zwany potocznie zyroskopem)
2. tréjosiowy czujnik przyspieszen linowych (zwany potocznie akcelerometrem)

Po wykonaniu tzw. fuzji sygnatéw z obu czujnikdw np.: przy pomocy filtru Kalmana, mozna obliczy¢ trzy katy orientacji
drona w przestrzeni powietrznej. Czujniki inercyjne (a scislej akcelerometry) czasami wymagajg kalibracji. Kalibracja to
okreslona przez producenta procedura, ktéra jest opisana w instrukcji obstugi konkretnego BSP.

Kalibracja IMU

W dronach DJI (np.: Mavic Mini 2) aktywacje procedury wykonuje sie z poziomu aplikacji DJI Fly. Aplikacja ta pokazuje
na kolejnych obrazkach co nalezy zrobi¢, zeby skalibrowa¢ IMU.

Kiedy kalibrowa¢ IMU?

Kalibracje nalezy wykona¢ w sytuacji kiedy aplikacja wySwietla komunikat o koniecznosci kalibracji IMU a takze w
sytuacjach, w ktérych dron zachowuje sie w sposdb niz normalnie. Pewne symptomy w zachowaniu drona moga
Swiadczy¢ o koniecznosci kalibracji IMU. Sa to przede wszystkim:

¢ brak lotu na statej wysokosci
e skrzywiony horyzont na obrazie z kamery
e przechylony lub pochylony drona pomimo bezwietrznej pogody i drazkdw w neutrum

© Piotr Kleczynski » konsultacje@drony.pl | 1



