FailSafe to funkcja wbudowana w komputer poktadowy, ktére jest aktywowana w sytuacji awaryjnej. Procedura
FailSafe jest aktywowana automatycznie przez komputer poktadowy i zapewnia przewidywalne zachowanie drona w
pewnych przewidzianych przez producent sytuacjach m.in.:

¢ po zaniku sygnatu zdalnego sterowania
e przy niskim napieciu akumulatora
e przy braku sygnatu GPS

Utrata zasiegu jest podstawowa sytuacjg awaryjna z ktérg mozna sie spotkac podczas eksploatacji dronéw -
szczegdlnie podczas lotéw w miescie, gdzie smog elektromagnetyczny zaktdca lub ogranicza jakos¢ transmisji
radiowe]. Dlatego pilot BSP powinien Swiadomie zaprogramowa¢ zachowanie drona po zaniku (utracie) sygnatu
zdalnego sterowania. W zaleznosci od modelu komputera poktadowego sterujgcego dronem pilot BSP ma do wyboru
rézne opcje. Wiecej informacji mozna znalez¢ w rozdziale: Ustawienie FailSafe. Nalezy pamietaé, ze po aktywacji
procedury FailSafe, autopilot przejmuje kontrole nad dronem i wykona procedure zgodnie z tym co byto ustawione
przed startem.

Warto tez pamietad, ze podczas aktywnej procedury FailSafe, autopilot przejmuje kontrole nad dronem, pilot nie ma
na nim kontroli lub ma kontrole w ograniczonym zakresie. Jednak pilot BSP nie zaleznie od sytuacji podnosi
odpowiedzialnos¢ za prawidtowy i bezpieczny lot.
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https://kursnadrony.pl/ustawienie-failsafe/
https://kursnadrony.pl/odpowiedzialnosc-za-lot/
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