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Wtaczenie i wytgczenie konsoli

Wspétpraca konsoli sterujgcej z symulatorem

Konsola sterujgca FlySky FS-i6S

FlySky FS-i6S to 10 kanatowa konsola sterujgca, ktéra posiada wszystko co jest potrzebne do rozpoczecia pracy z
symulatorem lotniczym wspomagajacym proces szkolenie pilota BSP.

Najwazniejsze cechy konsoli:

¢ podobienstwo do konsoli DJI Phantom 3 STD

10 kanatéw proporcjonalnych do dowolnego wykorzystania

zasilanie 4 bateriami lub akumulatorami AA (nie ma ich w zestawie)

wejscie przewodowego interfejsu symulatora AeroSIM RC (gniazdo miniDIN5)

odbiornik sygnaty zdalnego sterowania pozwalajgcy na bezprzewodowe tgczenie konsoli z symulatorem

Elementy konsoli sterujacej:

e 2 drazki (THROTTLE, RUDDER, ELEVATOR, AILERON)

e 2 przyciski (np.: reset symulacji, aktywacja spadochronu ratunkowego)

e 4 przetaczniki (np.: przetacznik trybu lotu, aktywacja funkcji RTH)

e 2 potencjometry (np.: do sterowania pochyleniem kamery w osi TILT, obrét kamery w osi YAW)

© Piotr Kleczynski » konsultacje@drony.pl | 1



Konsola sterujgca FlySky FS-i6S

Konfiguracja FS-i6S do symulatora AeroSIM RC

Lewy drazek (mode 2):

e 0$ X (CH4): sterowanie obrotem osi YAW (RUDDER - odchylenie BSP)
e w lewo: obrét w lewo
e W prawo: obrét w prawo
e 0OS$ Y (CH3): sterowanie wysokoscig (THROTTLE)
e od siebie: wznoszenie
¢ Srodek: zawis
e do siebie: opadanie

Prawy drazek (mode 2):

e 0$ X (CH1): sterowanie obrotem osi ROLL (AILERON - przechylenie BSP)

e w lewo: w pozycji neutralnej dron leci w lewo wzgledem operatora

e W prawo: w pozycji neutralnej dron leci w prawo wzgledem operatora
e 0SY (CH2): sterowanie obrotem osi PITCH (ELEVATOR - pochylenie BSP)

e od siebie: w pozycji neutralnej dron odlatuje od operatora

¢ do siebie: w pozycji neutralnej dron przylatuje do operatora

Przetaczniki moga realizowac nastepujace funkcje:

e SWC (CH5): Tryb lotu
¢ od siebie: GPS (przy wybranym dronie DJI Phantom)
e w Srodku: GPS (przy wybranym dronie DJI Phantom)
¢ do siebie: Atti (przy wybranym dronie DJI Phantom)
e SWD (CH7): FailSafe RTH
¢ od siebie: FailSafe nieaktywny
¢ do siebie: FailSafe wtgczony

Dowolne przetgczniki (SWA, SWB, SWC, SWD) mogg by¢ przypisane do dowolnych kanatéw oraz funkcji symulatora.

© Piotr Kleczynski » konsultacje@drony.pl | 2



Potencjometry moga realizowa¢ nastepujace funkcje:

e Potencjometr VRA (CH6): Sterowanie pochyleniem kamery w osi TILT
e Potencjometr VRB (CH9): Sterowanie obrotem kamery w osi YAW

Kazdy z potencjometry (VRA, VRB) moze by¢ przypisany do dowolnego kanatu oraz funkcji symulatora.

Przyciski moga realizowac nastepujace funkcje:

e Przycisk Keyl (CH8): Reset symulacji
e Przycisk Key2 (CH10): Aktywacja spadochronu ratunkowego

Kazdy z przyciskéw (Keyl, Key2) moze by¢ przypisany do dowolnego kanatu oraz funkcji symulatora.

Kanaty o numerach 9i 10

Standardowa wersja symulatora obstuguje 8 kanatéw w wersji przewodowej oraz w zaleznosci od zastosowanego
odbiornika 7 lub 8 kanatéw w wersji wireless. Zestaw oferowany przez KursNaDrony.pl jest wyposazony w 8 kanatowy
odbiornik FS-A8S. Kanaty o numerach 9, 10, 11, 12 s3 obstugiwane jedynie przez wersje PRO symulatora. Do obstugi
kanatéw 11 i 12 potrzebna jest dodatkowa inna konsola sterujaca, np.: Taranis QX7.

Wtaczenie i wytgczenie konsoli

Aby wiaczy¢ konsole sterujgca nalezy nacisngé i przytrzymad oba przyciski obok wyswietlacza LCD. Przed wtgczeniem
nalezy upewnic sie, ze wszystkie przetaczniki sg w pozycji do géry. Aby wytaczy¢ aparature zdalnego sterowania
nalezy nacisng¢ i przytrzymac oba przyciski obok wyswietlacza LCD i poczekac na wytgczenie nadajnika.

Wspotpraca konsoli sterujgcej z symulatorem

Aby konsola sterujgca wspétpracowata z symulatorem odpowiednie kanaty musze sterowac odpowiednimi funkcjami.
Jest za to odpowiedzialna konfiguracja symulatora AeroSIM RC.
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https://kursnadrony.pl/konfiguracja-symulatora-aerosim-rc/

