Agencja EASA, na dzienh przygotowania tego opracowania, opublikowata kilka predefiniowanych oceny ryzyka, ktére
mozna wykorzysta¢ w celu uzyskania zezwolenie na operacje z uzyciem BSP, nie mieszczace sie w scenariuszach
standardowych. Skorzystanie z PDRA utatwia proces

otrzymania zezwolenia, poniewaz operatora nie musi wykonywa¢ we wtasnym zakresie catej analizy ryzyka.

Podstawowe parametry opublikowanych PDRA przedstawiono w tabeli nr 2:

Nr Parametry Rodzaj Obszar Max. dystans Max. Rodzaj Rozdziat
PDRA BSP operacji przelotu od pilota BSP wysokosc przestrzeni AMC
Teren pod
obszarem
so1 vios | Przelotu moze VLOS AMC4
5 znajdowac sie Przestrzen
ron (I) w obszarze kontrolowana lub
maxsymainym zaludnionym niekontrolowana
wymiarze nie e
przekraczajgcym Teren pod 120m AGL omslu”m yzyKu
3m i masie obszarem S Y
startowej nie p:elpm. w Y 2km z b zi't‘;gu‘:i’::]’"
wickssailniz 25k calosci jest obserwatorem lul :
s02 - 91| Bvos polozony 1km bez powietrznym AMCA
w stabo obserwatora
zaludnionym
obszarze
Przestrzen
powietrzna
Dron o Teren pod 2km z tgg mc':%‘ niekontrolowana
eren s
Go1 maksymalnym BVLOS obezaresd obserwatorem lub operacyjnej o niskim l“-jZqu AMC2
wymiarze nie 1km bez . . spotkania z
przelotu, obserwatora pajemnosct zalogowym
przekraczajacym Sci jest przestrzeni) .
w calosc statkiem
3m i energii s0n _
kinetycznej chlsulabnv powietrznym
W momencie Taka iak Wydziel
zaludnionym aka ja ydziel ona
uderzenlq nie obszarze ustanowiono dla przestrzen
G02 | Wiekszej niz 34 | pyi0s Nie okreslona wydzielonej | powietrzna tylko | AMC3
przestrzeni dla operacji BSP
powietrznej (np.: strefa TRA)

Tabela 2: Predefiniowane oceny ryzyka PDRA
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