Wspétczesne drony zawdzieczajg swojg popularnosé miedzy innymi odbiornikowi nawigacji satelitarnej GNSS. To
wtasnie przy pomocy tego odbiornika autopilot jest w stanie okresli¢ swojg pozycje w przestrzeni powietrznej i
bezpiecznie wréci¢ do punktu startu, w przypadku utraty zasiegu radiowego.

Modut nawigacji satelitarnej GNSS okresla potozenie BSP poprzez analize sygnatu radiowego ktéry dociera do
odbiornika z satelitéw geostacjonarnych. Sygnat nawigacji satelitarnej jest nadawany w pasmie L1/L2 i ma
czestotliwos¢ powyzej 1GHz czyli jest mikrofalg radiowa. Mikrofala radiowa propaguje gorzej w wilgotnym powietrzu.
Dlatego w pochmurne dni widocznych satelitéw w systemie autopilota jest mniej.

System GNSS sktada sie z trzech konstelacji satelitéw, nalezacych do réznych systemdéw nawigacji satelitarnej:

1. GPS to najstarszy system nawigacji satelitarnej nalezacy do Amerykanéw. Fale radiowe tego systemu maja
czestotliwosci: 1575,42 MHz (L1), 1227,60 MHz (L2), 1381,05 MHz (L3) i 1176,45 MHz (L5), ale tylko dwie
pierwsze czestotliwosci sg udostepnione do zastosowan cywilnych.

2. Galileo to europejski system nawigacji satelitarne;j.

3. GLONASS jest rosyjskim system nawigacji satelitarne;.

Zasada dziatania systemu GNSS polega na triangulacyjnym pomiarze odlegtosci przez analize czasu dotarcia sygnatéw
radiowych z satelitéw geostacjonarnych do anteny odbiornika zainstalowanej na dronie.
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