Tryb niskiej predkosci to funkcja w komputerze poktadowym, ktéra ogranicza maksymalng predkos¢ przelotowg BSP
do 3 m/s. Tryb niskiej predkosci jest wybierany przez pilota BSP za pomocg konsoli sterujacej lub aplikacji sterujgcej
uruchomionej na smartphonie lub tablecie. Tryb niskiej predkosci musi by¢ potwierdzony w procesie certyfikacji BSP i
obowigzuje jedynie dla BSP oznaczonych odpowiednig klasg (np.: C2). Oznacza to, ze wtgczenie trybu CINE (znanego z
dronéw firmy DJI) nie jest réwnoznaczne z aktywacjg trybu niskiej predkosci.

Wigczenie trybu niskiej predkosci (nie wiekszej niz 3 m/s) w certyfikowanym dronie oznakowanym znakiem klasy,
umozliwia pilotowi BSP zblizenie sie od 0séb postronnych na odlegtos¢ nie mniejszg niz 5m, pod warunkiem
zachowania zasady 1:1, ktéra ma priorytet nad trybem niskiej predkosci. Tryb niskiej predkos¢ jest zwigzany z
minimalizacja ryzyka dla 0séb postronnych przez zmniejszenie energii kinetycznej przekazywanej cztowiekowi w
momencie uderzenie BSP.

© Piotr Kleczynski » konsultacje@drony.pl | 1


https://kursnadrony.pl/zasada-11/

