Kazdy system BSP sktada sie z konsoli sterujgcej oraz statku powietrznego. Kazdy element systemu ma swoje wtasne
zasilanie i wigcznik. Kolejnos¢ wigczania obu elementéw jest opisana w instrukcji obstugi.

Sugerowana kolejnos¢ wigczania systemu BSP przed startem:

¢ najpierw zasilanie konsoli sterujacej (nadajnika sygnatu zdalnego sterowania RC)
e potem zasilanie bezzatogowego statku powietrznego

Po zakonczeniu lotu wyfgczanie systemu BSP (w odwrotnej kolejnosci):

e najpierw zasilanie bezzatogowego statku powietrznego
¢ potem zasilanie konsoli sterujgce;j

Sugerowana kolejnos¢ wynika z tzw. dobrej praktyki i ma swoje korzenie w modelarstwie lotniczym sprzed 2005 roku.
Do sterowania modelami zdalnie sterowanymi stuzyty wtedy systemy RC pracujgce na czestotliwosci 35MHz. Pasmo to
byto podzielone na kanaty. Zeby nadawac¢ sygnat radiowy w danym kanale (np. 130) konieczne byto posiadania
kompletu rezonatoréw kwarcowych dla tego kanatu. Rezonatory te byty parowane. Jeden dla nadajnika (konsola
sterujaca) a drugi dla odbiornika (model).

Zrédto: rcecho.com
Wiaczenie zasilania modelu bez wigczonego nadajnika mogto sie skonczy¢ niekontrolowanym zachowaniem modelu.
Zazwyczaj doprowadzato to do jego mniejszego lub wiekszego uszkodzenia.

Pilot BSP powinien mie¢ zawsze kontrole nad BSP. Jesli konsola sterujaca jest wtgczana jako druga pozbawia sie tej
kontroli.

Przy okazji warto wiedzie¢, ze nadawanie fali radiowej bez zezwolenia, jest mozliwe tylko dla konkretnych dozwolonych
czestotliwosci radiowych.
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https://pl.wikipedia.org/wiki/Rezonator_kwarcowy
https://www.rcecho.com/RC-Model-FM-35.130MHz-Receiver-and-Transmitter-Crystal.html
https://kursnadrony.pl/dozwolone-czestotliwosci/
https://kursnadrony.pl/dozwolone-czestotliwosci/

